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11 - Hypothese du fondamental :

nbl\/_ o Fen+1 eFen-1
B(qg,t)=3 cos(wt - (bn+1 + cos(wt + (bn - 1)qg)=
(an=3" "% & & costwt- (6n+Dq) 2+ & 2 costwt +(6n- o)

Approximation de lavaleur del’induction :

12
B(,t) » 3 sze G,COS(Wt - )

creee par J(g,t) » 3 sz Rsin(wt - q)

En tenant compte de |’ angle mécanique :

2
B(g.1)» 372 "% .GicosWt- PO cre par

J(g,t) » 3 IZ\E Fsin(wt - pg)

Nous n’allons plus tenir compte que de la valeur fondamentale des
densités de courants et des force magnéto motrice
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12 - CHAMPS TOURNANTS:

Une induction de laforme
B(q,t) =B, [cos(wt- q)] U B(c,t)=B,, [cos(wt-pc)
est nommée : CHAMP TOURNANT
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14 - Applications particuliéres :

14 - 1 La Machine a courant continu  w, =w_, =0 > [ B ot redidl dans
| " entrefer :
: B:(B.,0,0)
|
| S
Jr(0,0,J,)
Axe de symétrie de
I"induction (stator).
Angle de 90° ———t— Py — =~ — =
électriques avec |’ axe
des courants (rotor)

Balais et collecteur : immobilité spatiale

de la densité de courant rotorique.

Axe de symétrie des courants rotoriques,
nommeé* ligne neutre”
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14 - 2 Le Moteur universel — w, =wg = 2pf

J=JnsSin(pe+wet+j ) EEEEE)  B;(Ct) = Bm-cOS(PCHWE+] )

K=K, sn(p(c+a)+wt+j,)

G=pL.R*B,,;K,(sinpa)(cos( - j )

Le moteur universel a la méme structure que la machine a
courant continu. P
2.p
L es enroulements du stator et du rotor sont branches en série.
(s-1,)=0
Dans ce cas |le moteur universel fournit le couple maximum.
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16 - Nappe de courant rotorique en rotation dans | e stator :

Point M du stator
ou du rotor

Axeg’ =0; liéau rotor

Axeg=0; liéau stator

>
%:£+
dt dt
0-Qp =C + Wit
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16 - 1 Lamachine asynchrone

J=JnSin(p(c+a) +wt) M)  B,(C.t) =B, coS(p(e+a) +wt)

K :KmSin(ngl_*_Wrt) AveC n= p

K =Kmnsin(pg+w,t)

K=Knsin(p(g- ¢o-W)+w,t)

o
=Ws= W, gui peut aussi sécrire;.  W=—2 gi We
P

Gi0o 0 W_z‘;f( 9)
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16 - 2 Lamachine synchrone

J=Jnsin(p(c +a) +wt) Bs(C,t) = Bm,j-cos(p(c +a) +wt)
K =Kmsin(ng) Avecn=p
K =Kmsin (pg)

K=Kmnsin(p(g- ¢o-Wt))

W -pW=0
W:% gui peut aussi S ecrire: W:ZL]cs
P P
Glo U W= 2‘:3
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